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Leica Cyclone Pegasus OFFICE - Najwazniejsze funkcje

Wygoda dla uzytkownika

Jedna licencja: dostgp do wszystkich niezbednych narzedzi do przetwarzania danych
bez koniecznosci posiadania eksperckiej wiedzy w zakresie pomiaréw lub skanowania
kinematycznego

Plynna praca: potgczone moduty do planowania pracy w terenie, pozyskiwania danych i
ich przetwarzania w oprogramowaniu Leica Geosystems

Wsparcie w jezyku lokalnym: zapytaj lokalnego autoryzowanego partnera dystrybucyj-
nego o szczegoty

Mapa podktadowa: mapa w tle stuzgca do naktadania zebranych danych (ustuga moze
nie by¢ dostepna w niektorych krajach)

Sprawdzona doktadnos¢ i optymalizacja

Brak ukrytych stabych punktéw w danych: znajdz wyréznione obszary, aby tatwo
przeprowadzi¢ ich optymalizacje, szybko zrozum i przeanalizuj dane

Wydajne udoskonalanie danych: efektywne, zautomatyzowane i interaktywne
narzedzia do udoskonalania danych umozliwiajgce optymalizacje doktadnosci i precyzji
Indeksowanie doktadnosci: graficzne i statystyczne informacje o doktadnosci w
oparciu o system sygnalizacji $wietlnej dla segmentoéw trajektorii, taczy chmura do
chmury, obserwacji punktéw kontrolnych, co pozwala skupi¢ sie na obszarach do
optymalizacji

Analiza doktadnosci z uwzglednieniem kontekstu: oparte na lokalizacji tagi
automatycznego powiadamiania generowane na podstawie danych pozyskanych w
kontekscie mapy

Zorganizowane zarzadzanie projektami i przeplyw danych

Plynny przeptyw danych: wymiana danych miedzy wszystkimi komponentami

oprogramowania Leica Cyclone wraz z petng obstugg informacji zwigzanych z MMS i

modeli pracy opartych o ujednolicong hierarchie projektu (projekt - obiekt - skan)

Ciagte informacje na temat stanu projektu: monitorowanie postepéw w dowolnym

momencie co zapewnia petng kontrole nad terminami realizacji projektu

Mozliwos$¢ obstugi Big Data: korytarze > 200km

Geo-tagi: powiadomienia uwzglgdniajgce potozenie sprzetu wykorzystywanego do

pozyskiwania danych (btedy, ostrzezenia...) przenoszone w catym projekcie

Dalsza praca:

. Doskonale wspotpracuje z Leica Cyclone MMS DELIVER do rozpoznawania
obiektow / ekstrakcji informacji

. Przygotowany do udostepniania i publikowania na platformach internetowych,
takich jak HXDR czy Leica Cyclone ENTERPRISE

Nawigacja i wizualizacja

Widoki plastrow i wycinkéw: szesciany ograniczajace, automatyczne przycinanie
czasowe w zaleznosci od kontekstu, klasyfikacja, identyfikator instrumentu
Adaptacyjna gestos¢ punktéw: Optymalizacja renderowania w oparciu o GPU,
zaleznie od poziomu powiekszenia

Tryby wyswietlania: renderowanie wedtug koloru RGB, intensywnosci, klasy, koloru ze
skanowania

Plynny zoom przejsciowy: ptynnie przetgczaj si¢ z panoram na szczegétowe
zobrazowania pochodzgce z kamery bocznej

Opcje nawigacji:

. Obrotowe widoki 3D

. Przechodzenie do obracanych sfer obrazu

. Widok terenowy / widok z gory / widok z boku
Pomiary 3D:

. Pomiar na obrazach i w chmurach punktow

M Rézne narzedzia do przyciggania i zaznaczania

tatwe autonomiczne przetwarzanie danych

Nienadzorowane zbiorowe przetwarzanie skanéw: czasochtonne zadania
przetwarzane grupowo w nocy/weekend (obliczanie trajektorii, wykrywanie tarcz
referencyjnych, ulepszanie obrazu, wielosciezkowe udoskonalanie chmur punktéw,
anonimizacja, koloryzacja chmur punktéw, klasyfikacja)

Powtarzalna wysoka doktadnos¢: autonomiczne przetwarzanie charakteryzujgce sie
wysoka pewnoscig i brakiem ludzkich btedow

Dostarczane produkty: precyzyjnie dopracowane trajektorie, doskonale zarejestrowane
panoramy i szczegétowe zobrazowania pochodzgce z bocznej kamery zgodne z
surowymi przepisami dotyczgcymi prywatnosci (RODO), zréwnowazone kolory RGB i
sklasyfikowane jednorodne chmury punktow

Optymalizacja ggstosci chmury punktéw: najwyzsza wydajno$¢ przetwarzania

Rygorystyczne georeferencjonowanie: dane referencyjne oraz wszystkie informacje
pozycjonujace TRK (RTK, GNSS z wieloma antenami, IMU, SLAM, DMI)

Wstepna klasyfikacja drogowalkolejowa: segmentacja umozliwiajaca lepszg pozniej-
szg ekstrakcje obiektow w Cyclone MMS DELIVER

Automatyczne czyszczenie danych: dedykowane opcje klasyfikacji do wykrywania
poruszajgcych sie obiektdw i artefaktow, ktore mozna wykorzysta¢ do pdzniejszego
usunigcia z chmury punktow

Finalizacja i publikacja

Standardowe formaty branzowe: SHP, DXF, LAS, DOC, Cyclone / LGS, starsze
oprogramowanie Pegasus:Manager

Podziat i dziesigtkowanie:

. Podziat chmur punktéw wedtug ilosci danych i rozmiaréw plikéw lub wedtug klasy
lub identyfikatora instrumentu

. Oddzielne chmur punktéw przez skanowanie

. Przycinanie danych wzgledem zasigegu skanera

. Zmniejszona gesto$¢ punktdéw przez odstepy miedzy punktami

Ulepszanie obrazu: zmiana nasycenia i jasnosci dla wybranych grup panoram i zdje¢ z
kamery bocznej

Konfigurowalne raporty i loga: twérz spersonalizowane raporty wykorzystujac
statystyki i grafike

Finalizacja chmury punktow:

. Kolorowanie na podstawie zdje¢ z maskowaniem pojazdu wykorzystywanego do
pozyskiwania danych
. Segmentacja / klasyfikacja specyficzna dla kolei lub drogownictwa

Ostateczne zobrazowania:
° Tworzenie radiometrycznie zoptymalizowanego skompresowanego pliku JPEG
. Anonimizacja, jesli nie jest wykonywana w czasie rzeczywistym

Eksport:

° Eksport do nieznieksztatconych zobrazowan

. Eksport chmur punktéw do formatu LAS 1.2 lub 1.4

° Eksport do oprogramowania LGS - faczenie kolorowej i sklasyfikowanej chmury

punktéw, znacznikéw, pozycjonowania/trajektorii, znacznikéw czasu i wszystkich
realistycznych obrazéw w jednym formacie. Opcjonalne zabezpieczenie hastem

. Eksportuj wszystkie dane do starszego formatu Pegasus:Manager -
wykorzystywany przez Cyclone MMS DELIVER

Sprzet do przetwarzania danych i licencjonowanie

Powigzane produkty

Zalecany sprzet

System operacyjny: Windows® 10

Karta graficzna: Procesor graficzny NVidia RTX CUDA z 8 GB pamigci RAM (minimum
4 GB)

Pamig¢: 32 GB pamigci RAM (minimum 16 GB) DDR4

Dysk: minimum SSD 1 TB na dane projektu

Opcje licencjonowania dostosowane do wymagan projektu i budzetu

Stata: licencja ptywajaca

Ograniczona czasowo: z mozliwoscig przedtuzenia co tydzien

Subskrypcja: roczna

Przetwarzanie brzegowe: dowolny powyzszy model licencji dodatkowo umozliwia
przetwarzanie brzegowe w systemie skanowania kinematycznego Pegasus TRK

Pakiety Opieki Technicznej (CCP)

Pakiety Opieki Technicznej zapewniajgce wsparcie i ciggte aktualizacje w celu
utrzymania petnej sprawnosci systemu do skanowania kinematycznego.
Powiazane oprogramowanie

Rodzina produktéw Leica Cyclone:

. Cyclone MMS DELIVER: rozpoznawanie obiektéw / ekstrakcja informacji na
potrzeby kolei / drog / miast

. Cyclone 3DR: operacje na chmurze punktéw, analiza i modelowanie

. Cyclone ENTERPRISE: Rozwigzanie do skanowania rzeczywistosci w

przedsigbiorstwie
M TruView: wizualizacja, udostgpnianie i publikowanie
NovAtel Inertial Explorer: obowigzkowy! Obliczanie trajektorii
HxDR: platforma do udostepniania i obstugi cyfrowej rzeczywistosci

Licencja Leica Cyclone Pegasus OFFICE daje dostep do ogdlnych narzedzi przetwarzania danych w standardowym $rodowisku graficznym, a takze na sprzecie TRK w uproszczo-

nej wersji o ograniczonej funkcjonalnosci, w trybie przetwarzania w czarnej skrzynce.



Leica Cyclone MMS DELIVER - Najwazniejsze funkcje
Rozpoznawanie obiektow, gromadzenie elementdéw i wyodrebnianie informacji

Wyniki ekstrakcji skanowania kinematycznego tworzg przydatne informacje dla planistéw, specjalistow zajmujacych sie monitoringiem i utrzymaniem infrastruktury oraz zarzgdzaja-
cych obiektami. Pomagajg ksztattowaé przysztos¢ infrastruktury autonomicznej, szczegdtowych inteligentnych map HD i fotorealistycznych cyfrowych modeli wykorzystywanych do

symulaciji.

Cyclone MMS DELIVER akceptuje jako dane wejéciowe informacje o trajektorii, chmury punktéw ze wszystkimi metainformacjami
i zobrazowaniami wczesniej przetworzonymi w Cyclone Pegasus OFFICE, aby przeksztatci¢ w przydatne informacje skany
kinematyczne pochodzgce z systemu Pegasus. Wszystkie wykryte obiekty i wyodrebnione informacje sg dostarczane za pomoc
zautomatyzowanych procedur w standardowych formatach branzowych, ktére mozna udostgpnia¢ wielu firmom i wspdtpracownikom.
W potaczeniu z systemami do skanowania kinematycznego Pegasus oraz Cyclone Pegasus OFFICE, Cyclone MMS DELIVER
stanowi kompleksowe rozwigzanie do realizacji zlecen zwigzanych z kolejg, drogownictwem lub inteligentnymi miastami, ktére opiera
sie¢ na precyzyjnych i wiarygodnych informacjach.

Kolej Drogownictwo SMART City

Mozliwo$¢ autonomicznej ekstrakcji

Klasyfikacja chmury punktéow zgodna z ASPRS

Segmentacja chmury punktéw zwigzana
z zastosowaniem

Tory kolejowe, podtorza, wegetacja wysoka Droga, oznakowanie drog, znaki drogowe,  pozyskane z segmentacii drég lub tras
- $rednia - niska, perony, sie¢ trakcyjna wegetacja wysoka - $rednia - niska, linie

energetyczne kolejowych

Rozpoznawanie obiektow

Tor gtéwny, tor boczny, stupy / sygnaty, ~ O$ drogi, krawedz chodnika, krawedz pasa Pozyskane z segmentacji drog lub tras
krawedzie perondw, sie¢ trakcyjna, $ciany, ruchu, oznakowanie poziome pasa ruchu,

wiadukty, przejécia podziemne / tunele linie energetyczne, krawezniki, barierki kolejowych
ochronne, stupki, znaki drogowe
Autonomiczna ekstrakcja informacji / analiza Przeswit (sekcje pociggéw 2D, modele Przeswit, geometria powykonawcza
d h pociagéw 3D / obcigzenia ztozone), wykresy i przechytka, profile poprzeczne, profile
anyc geometrii powykonawczej i przechytka, ~ podiuzne, analiza stanu drég (pekniecia,
przekroje poprzeczne, profile taczace, dziury, koleiny) z indeksowaniem
profile podtuzne, cyfrowy model powierzchni
Rasteryzacja Orto tunelowe, orto podtorza (na podstawie kamer skierowanych w kierunku LiDAR-do-TIFF (RGB, DEM, wzgledna
nawierzchni), LIDAR-do-TIFF (RGB, DEM, wzgledna koloryzacja wzgledem wysokosci, koloryzacja wzglgdem wysokosci,
intensywnos¢) intensywnos¢)
DTM i warstwice ° . °
Przetwarzanie danych bez nadzoru . ° .
Zaplanowanie przetwarzanie danych . ) °
Interaktywne ulepszanie danych . . °
Obstuga Big-data ° . °
Geotagowanie oparte na lokalizacji . . °

Wykonywanie pomiaréw 3D na podstawie
chmur punktéw / obrazéw

Powierzchnia, objetos¢, objetosci wykopu / nasypu, odlegtos¢, punkt - ptaszczyzna

Narzedzia do edycji CAD

Zaznaczanie, przycigganie, usuwanie, faczenie, dzielenie, digitalizacja...

Nawigacja w pozyskanych danych, rézne
style renderowania

Przejscie z panoram do bardziej szczegétowych . . .
obrazéw z bocznej kamery

Dynamiczna nawigacja po trajektorii za pomocg ° . °
kotka myszy

Dynamiczna gesto$¢ danych w zaleznosci od ° . °

poziomu powigkszenia

Przycinanie

Wedtug czasu, doktadnosci, klasy, toru, szescianu ograniczajgcego

Renderowanie wedtug

Wysokos¢, czas, doktadnosé, intensywnos¢, RGB, gestos¢ (przezroczystosc), klasa

Eksport i formaty danych SHP, DXF, LAS 1.2/1.4 SHP, DXF, LAS 1.2/1.4, OpenDRIVE® / SHP, DXF, LAS 1.2/1.4
OpenGRG (kompatybilny z VIRES VTD),
Proval
Raporty analityczne DXF, PDF, XLS DXF, PDF, XLS DXF, PDF, XLS

Raporty na temat warstw

Widok mapy oraz obiekty, w tym metainformacje

Hierarchia projektu ,,Projekt-Obiekt-Skan”

Sciezki

tacznos¢ z oprogramowaniem
przeznaczonym do obstugi chmur punktow
Leica Geosystems

Format Pegasus:Manager
(eksport z Cyclone Pegasus OFFICE), Cyclone 3DR (PUBLISHER Pro), TruView (PUBLISHER Pro)

Obstuga jezyka lokalnego




Leica Cyclone Pegasus OFFICE

Desktop TRK - Obliczenia brzegowe

Licencja Licencja wspotdzielona (desktop+TRK) Licencja wspotdzielona (desktop+TRK)
przez Cyclone Cloud przez Cyclone Cloud

Obstuga jezykéw lokalnych (zapytaj lokalnego autoryzowanego
partnera dystrybucyjnego o dostepnos¢ okreslonych jezykow)

tacznos¢ z Leica Cyclone

(Cyclone Pegasus OFFICE)

Hierarchia projektu ,Projekt-Obiekt-Skan”

Informacja o stanie przetwarzania danych

Ograniczone mozliwos$ci monitoringu

Obstuga Big-data

Ograniczone mozliwosciami TRK

Wizualizacja tagéw powiadomien o pozyskaniu danych

Ograniczone mozliwosci wizualizacji

Przetwarzanie danych bez nadzoru

Interaktywne ulepszanie danych

Analiza doktadnosci (graficzna / raporty)

Ograniczone mozliwosci wizualizacji

Nawigacja w pozyskanych danych, rézne style renderowania

Ograniczone (niska rozdzielczo$¢ LIDAR) mozliwosci
wizualizacji / nawigacji

Wykonywanie pomiaréw 3D z chmur punktéw / zdjeé

Generowanie chmur punktow

Tylko projekty oparte na RTK

Generowanie panoram

Tylko projekty oparte na RTK

Obliczanie trajektorii

Georeferencjonowanie bezwzgledne

Wzgledne wyréwnanie wielo$ciezkowe

Przetwarzanie SLAM

Klasyfikacja kolejowa / drogowa, klasyfikacja do czyszczenia °
danych
Kolorowe chmury punktéw RGB, znaczniki czasu, znaczniki °
doktadnosci
Zszywane panoramy .
Zanonimizowane obrazy .
Ulepszenia radiometryczne obrazéw (nasycenie i jasno$c)
Eksport °
Dzielenie / dziesigtkowanie
-
SWISS Te C h n 0 | Ogy 1. Zgodnie ze standaryzowang metodologig testowania Leica Geosystems. Pomiary prowadzone przy czystym niebie, przetwarzanie danych z GPS+GLONASS
b I. - G i réznica faz lub online z uzyciem RTK. Punkty zostaty pomierzone recznie w chmurze punktéw. Pierscien zawierajgcy 23 punkty kontrolne zostat
y eica eOSVStems zeskanowany 4 razy, daje to w sumie 92 obserwacje. Punkty kontrolne zostaty pomierzone za pomoca tachimetru i niwelatora. Wyniki odpowiadajg odchyleniu

standardowemu 1 sigma. Doktadnos$¢ i wiarygodno$é pomiaréw sg zalezne od réznych czynnikéw, takich jak ilos¢ satelitow, geometria uktadu satelitow,
przeszkody terenowe, czas obserwacji, stan jonosfery, wielodrozno$¢ sygnatéw itp. Podane wielkosci odnoszg sie do normalnych i sprzyjajgcych warunkéw.

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wigzace i moga ulec

zmianie 2. Niedostepne we wszystkich regionach geograficznych.
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